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		Posizionamento autonomo

È la forma di posizionamento meno precisa che un localizzatore GPS per auto può produrre. Il fix di posizione viene calcolato in in tempo reale dai soli dati satellitari. Le posizioni autonome sono generalmente precise entro 10 metri.

Stazione base

Una stazione di base è costituita da un’antenna e da un ricevitore GPS posizionati in un luogo noto appositamente per raccogliere i dati per la correzione differenziale. I dati della base devono essere raccolti contemporaneamente alla raccolta dei dati con un’unità rover GPS. Una stazione di base può essere un’installazione permanente che raccoglie dati di base dati di base da fornire a più utenti, oppure un’unità rover da posizionare temporaneamente su coordinate note per la durata di un progetto specifico o di una per la durata di un progetto specifico o di una sessione di rilevamento dati.

Fase portante

La differenza tra il segnale portante generato dall’oscillatore interno di un ricevitore GPS rover e il segnale portante emesso da un particolare satellite GPS. Codice Coarse/Acquisition (C/A) Codice di rumore pseudorandom (PRN) modulato su un segnale L1 che aiuta il ricevitore GPS a calcolare la distanza da ogni satellite. il ricevitore GPS a calcolare la distanza da ciascun satellite. In particolare, la differenza tra il codice numerico pseudorandom codice numerico pseudorandom generato dal software del rover GPS e il codice numerico pseudorandom che arriva dal satellite viene utilizzata per calcolare rapidamente la distanza da un satellite e quindi la propria posizione. posizione.

Stazione CORS (Continuously Operating Reference)

Rete di stazioni di base GPS coordinata dal National Geodetic Survey allo scopo di fornire dati di riferimento GPS agli utenti finali. fornire dati di riferimento GPS per consentire agli utenti finali di eseguire la correzione differenziale post-processata dei dati GPS raccolti con ricevitori itineranti. dati GPS raccolti con ricevitori itineranti. I dati di riferimento vengono in genere acquisiti tramite download diretto da Internet.

Datum

Un datum è un modello matematico della superficie terrestre. I datum geodetici mondiali sono tipicamente definiti dalla dimensione e dalla forma di un ellissoide e dalla relazione tra il centro dell’ellissoide e il centro della terra. centro della terra. Poiché la terra non è un ellissoide perfetto, ogni singolo datum fornirà un modello migliore in alcune località rispetto ad altre. modello migliore in alcune località rispetto ad altre. Pertanto, sono stati stabiliti diversi datum per adattarsi a particolari regioni. regioni. Ad esempio, le mappe degli Stati Uniti sono spesso basate sul datum nordamericano del 1927 (NAD-27) o del 1983 (NAD-27). (NAD-27) o del 1983 (NAD-83). Tutte le coordinate GPS sono basate sul datum WGS-84.

Trasformazione del datum

Una trasformazione di datum è un calcolo matematico che converte le coordinate di una posizione in un datum in coordinate in termini di un altro datum. un datum in coordinate in termini di un altro datum. La maggior parte dei sistemi di raccolta e gestione dei dati GPS di livello professionale supporta due tipi di trasformazioni di datum dalla maggior parte dei software professionali di raccolta e gestione dei dati GPS: a tre e a sette parametri. Una trasformazione di datum viene utilizzata quando i risultati GPS sono richiesti in termini di un datum locale.

Correzione differenziale

La correzione differenziale è il processo di correzione dei dati GPS raccolti su un rover con i dati raccolti simultaneamente da una stazione base. contemporaneamente da una stazione di base. Poiché si trova in una posizione nota, è possibile misurare eventuali errori nei dati raccolti dalla stazione base. stazione base possono essere misurati e le correzioni necessarie applicate ai dati del rover. La correzione differenziale può essere effettuata in tempo reale o dopo la raccolta dei dati mediante postelaborazione.

Diluizione della precisione (DOP)

Indicatore della qualità di una posizione GPS, che tiene conto della posizione di ciascun satellite rispetto agli altri satelliti della costellazione e della loro geometria rispetto al ricevitore GPS. Un valore DOP basso indica una maggiore probabilità di precisione. I DOP standard per le applicazioni GPS sono:

	PDOP – Posizione (tre coordinate)
	HDOP – Orizzontale (due coordinate orizzontali)
	VDOP – Verticale (solo altezza)
	TDOP – Tempo (solo offset dell’orologio)


Latitudine

La latitudine è una misura angolare effettuata dal centro della Terra a nord o a sud dell’equatore. Comprende la componente nord/sud del sistema di coordinate latitudine/longitudine, utilizzato nella raccolta dei dati GPS. raccolta dei dati GPS. Tradizionalmente, il nord è considerato positivo e il sud negativo.

Longitudine

La longitudine è una misura angolare effettuata dal centro della Terra a est o a ovest del meridiano di Greenwich (Londra, Inghilterra). meridiano di Greenwich (Londra, Inghilterra). Comprende la componente est/ovest del sistema di coordinate sistema di coordinate latitudine/longitudine, utilizzato nella raccolta dei dati GPS. Tradizionalmente, l’est è è considerato positivo, mentre l’ovest è considerato negativo.
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